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ラジアルブロワ ECモータタイプ

駆動系
電⼦回路内蔵ブラシレスDCモータ
シリーズRG、RLB、RLS：
インナーローターモータ
絶縁クラス：F (EN60335‑1)
シリーズG1G/G3G：
アウターローターモータ
絶縁クラス：F (EN60335‑1)
構造伝達騒⾳を最小限に抑えるため、モー
タは防振部品経由で取り付け。

保護等級
IP20、設置方向に応じてカバー付き。

保護クラス
モータは保護クラスIIIに準拠定格電圧が
42V以上のため、モータへの電源と制御モ
ジュールのインターフェイスとの間に障壁
を設け、さらに⼤きな絶縁を得るため沿面
距離8mmが必要。従って保護クラスIIIは信
号プラグにのみ適⽤。
このブロワは保護クラスIに準拠。

ベアリング
シールド付きメンテナンスフリーのボール
ベアリング環境温度40℃、設置方向⽔平、お
よび一般的な動作条件の場合の計算期待寿
命L10は40,000時間。

最新の自動調整式ガスまたは⽯油ボイラー
に最適な燃料／空気をミックスし、すべて
の動作および外部状況におけるガス技術に
対応するには、急勾配の静圧/風量カーブを
持ち、最⼤静圧の⼤きな制御式ブロワが必
要とされます。
ebm‑papstはこのような目的のためのECブ
ロワの開発において、決定的な役割を果た
し、今日では最も幅広いブロワ製品を提供
しています。このようなブロワ独自の特徴
は、さまざまな⽤途に適しています。

ハウジング
NRG、RG、G1G/G3G：アルミダイカスト 
RLB120：亜鉛メッキ鋼板 
HRG 134、RLS170：PA6 GFプラスチック
ガスの予混合に必要な気密性は、2つのケー
スの接合部とドライブシャフトの貫通部を
シーリングすることによって得られます。
このような⽤途にブロワを使⽤する場合、
一定の条件を満たすこと、試験結果、および
承認がお客様との間で必要となります。完
成したシステムの試験（気密性など）はお客
様によって行われます。

ブロワインペラー
HRG、NRG、RG、G1G126/144：
材質：プラスチック、静電防⽌、耐ペンタ

ン性、表面抵抗 ＜109、動的バラン
ス済み

RLB120：亜鉛メッキ鋼板
RLS170：PA6 GFプラスチック
G1G170、G3G200、G3G250：
アルミニウム板
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クローズド／オープンループ回転数制御
ブロワの回転数はPWM（パルス幅変調）信
号により幅広い範囲で調整可能です。PWM
信号は矩形波であり、周波数は一定である
ことが望ましく、パルス幅により変更でき
ます。これはオープンコレクタードライブ
とプルアップ抵抗により決まります。
制 御 ⼊ ⼒ 0～10 V の ブ ロ ワ G1G170、
G3G200、G3G250も販売されています。
0～10 Vのアナログ電圧信号をPWM信号に
変化する回路もオプションで⽤意されてい
ます。また、ポテンショメーターによりあら
かじめ設定した2つの回転数を制御⼊⼒経
由で切り換えるための回路も⽤意されてい
ます。（75ページ参照。）

⼲渉抑制／EMC
EMCはEN 55011に準拠
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設置方向

1  2  3 

4  5  6

設置方向1～4に対応。モータが防振部品で
設置された場合、モータの質量は弾性素材
によってさらに支持されることにより可能
になります。従って、設置方向の詳細をお知
らせいただく必要があります。
設置方向5と6の場合は別途ご相談ください。

圧⼒除去
圧⼒除去⽤の開口部が必要な場合はお問い
合わせください。

整流回路
モータ⽤回路はブロワユニットに内蔵、起
動電流制限および、逆接続防⽌プラグを
使ったバッテリー逆接続保護、ローター拘
束保護、および過負荷保護はオプション。 
インターフェイスの詳細な要件については
別図参照。
特定の状況においてはボイラー制御のため
の改造が必要です。

回転数検出
ホールIC信号出⼒（1回転あたり2パルス）
G1G170、G3G200、G3G250：
1回転あたり3パルス
G3G250‑MW：1回転あたり5パルス
主電源による動作において、誘導フィード
バックはモータでガルバニック絶縁されて
います。
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Ø79

Ø71

V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

AC230 50/60 80 3800 110 10000 0.8
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材質：
 – ハウジング：プラスチック
 – インペラー：帯電防⽌プラスチック
 – モータ保護キャップ：プラスチック
インターフェイス：
 – インターフェイスは85ページの図2参照。
 – 特殊なインターフェイスについてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

HRG AC134～230 V

特性曲線

太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値

型式

HRG134

X⽮視図

ホールセンサー出⼒
電源（+側） AC電源

保護アース

AC電源

GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

Mini‑Fit、Jr.コネクター、No.39‑30‑3056 
適合しているコネクターハウジングMolex
Mini‑Fit, Jr 
パーツ番号：39‑01‑4050および39‑01‑
4051

コネクターハウジング：No. 3642 03
K01、Fa. Lumberg 
アダプターコネクター：No. 3611 03
K01、Fa. Lumbergに適合

特
性
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定
格
電
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周
波
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最
⼤
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量

最
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⼤
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続
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V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

DC24 - 90 2150 53 7800 0.9

材質：
 – ハウジング：アルミニウム
 – インペラー：帯電防⽌プラスチック
 – モータ保護キャップ：プラスチック
インターフェイス：
 – インターフェイスは85ページの図1参照。
 – 特殊なインターフェイスについてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

NRG DC118～24 V

特性曲線

太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値

型式

NRG118

ホールセンサー出⼒
電源（+側）

GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

適合しているコネクターハウジングMolex Mini‑Fit, Jr 
パーツ番号：39‑01‑4050および39‑01‑4051

60°

45°

Ø100

Ø80

60°

45°

60° 60°

Ø5.5 (4x)

Ø5.5 (4x)

Ø53

29
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84.5

5.5-1

40

最⼤100

X
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X⽮視図
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材質：
 – ハウジング：アルミニウム
 – インペラー：帯電防⽌プラスチック
 – モータ保護キャップ：プラスチック
インターフェイス：
 – インターフェイスは85ページの図2参照。
 – 標準インターフェイスAC230 V
 – 特殊なインターフェイスについてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

NRG AC118～230 V

特性曲線

太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値

型式

NRG 118

V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

AC230 50/60 90 2350 56 8150 0.9

ホールセンサー出⼒
電源（+側）

GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

AC230V

AC230V

適合しているコネクターハウジングMolex Mini‑Fit, Jr 
パーツ番号：39‑01‑4050および39‑01‑4051

適合しているプラグ
no. 3611 03 K01, Fa. Lumberg

60°

45°

Ø100

Ø80
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最⼤100

X

50

58

16
6

Ø7
1

Ø8
3

6xM6x6.5

3xM4x6.5

X⽮視図

特
性
曲
線

定
格
電
圧

周
波
数

最
⼤
風
量

最
⼤
静
圧

最
⼤
⼊
⼒

最
⼤
回
転
数

電
気
接
続
図

質
量



V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

AC230 59/60Hz 230 3500 190 9000 1.9

材質：
 – ハウジング：アルミニウム
 – インペラー：帯電防⽌プラスチック
 – モータ保護キャップ：プラスチック
インターフェイス：
 – インターフェイスは85ページの図2参照。
 – 特殊なインターフェイスについてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ランズフット

太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値

型式

NRG137

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

NRG AC137～230 V

特性曲線

186.9

52.8

21

3xM4*

* ねじ面高さ6.5、ネ
ジゲージにより調整

3xM6*

42

最⼤149

X

86.3

21
0.

1
75

.2

27
.7

55

16
5

X⽮視図

ホールセンサー出⼒
電源（+側） AC電源

保護アース

AC電源
GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

適合しているコネクターハウジング
Molex Mini‑Fit, Jr
パーツ番号：39‑01‑4050および39‑01‑
4051

コネクターハウジングAMP Universal MATE‑
N‑LOK 1‑350943、AMP Universalに適合する
3極ヘッダー
MATE‑N‑LOKコネクターハウジング350766‑4
および3x 
メス端⼦：926882‑1 (または926893‑1)

Ø71

Ø5.55(4x)

Ø7
0
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Ø50 +0.3
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°
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X⽮視図

186.9

最⼤239
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8.
6
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5.5
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)
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3/4’’ NPT
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5

材質：
 – ハウジング：アルミニウム
  – ベンチュリ：プラスチック
– インペラー：帯電防⽌プラスチック
 – モータ保護キャップ：プラスチック
インターフェイス：
 – インターフェイスは85ページの図2参照。
 – 特殊なインターフェイスについてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

NRG 137、ベンチュリ内蔵 ‑ AC230 V

特性曲線

太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値

型式

NRG137 - Venturi 1

NRG137 - Venturi 2

V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg kw

AC230 50/60 180 3500 230 9000 2.4 110

AC230 50/60 230 3500 245 9000 2.4 150

45°

45
°

Ø71

Ø92

Ø83

ホールセンサー出⼒
電源（+側） AC電源

保護アース

AC電源
GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

Mini‑Fit, Jr.コネクター、No.39‑30‑3056
(Molex)
適合しているコネクターハウジングMini‑
Fit, Jr (Molex)
パーツ番号：39‑01‑4050および39‑01‑4051

コネクターハウジングAMP Universal MATE‑
N‑LOK 1‑350943、AMP Universalに適合する
3極ヘッダー
MATE‑N‑LOKコネクターハウジング350766‑4
および3x
メス端⼦：926882‑1 (または926893‑1)
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最
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最
⼤
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圧

最
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⼊
⼒

最
⼤
回
転
数

電
気
接
続
図

質
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最
⼤
燃
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量

︵
タ
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ン
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可
能

必
要
静
圧50pa

以
上
︶



 – ハウジング：アルミダイカスト
 – ブラシレスECモータ
 – ボールベアリング
– 防振部品によりモータ取付
 – モータ設置方向は使⽤する支持部品により規定
 – インターフェイスについては85ページの図1または図2参照。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

RG 130

9

特性曲線

太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値 外形寸法（mm）

型式

RG130/0800-3612

RG130/0800-3612

V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

DC24 - 110 1900 40 7200 1.4

AC230 50 115 2200 54 8000 1.4

a

98

98

5

a

38

21

Ø5.5 (4x)

3xM6x8

Ø80

Ø1
00

12
0°

120°

3xM4x5

X⽮視図
標準フランジ

X

87

176

95
58

60Ø7
1

Ø8
3

45
°

Ø84

8xM5x8

ご要望によりハネウェル
フランジの対応可能

X⽮視図

ホールセンサー出⼒
電源（+側）

GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

AC230V

AC230V

Molex Mini‑Fit, Jrコネクターに適合 RAST‑5コネクターに適合

17
8
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⼤
回
転
数
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続
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 – ハウジング：アルミダイカスト
 – ブラシレスECモータ
  – ボールベアリング
  – 防振部品によりモータ取付
  – モータ設置方向は使⽤する支持部品により規定
  – インターフェイスについては85ページの図1または図2参照。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

RG 128

特性曲線

87

5.5

a2
a1

44.5

40

Ø5.5 (4x)

3xM6x8

Ø80
Ø1

00

12
0° 120°

3xM4x6.5

X⽮視図

ホールセンサー出⼒
電源（+側）

GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

AC230V

標準フランジ

AC230V

Molex Mini‑Fit, Jrコネクターに適合 RAST‑5コネクターに適合

X

175

17
5

55

45 Ø7
1

Ø8
3

*）冷却ブレードなし、太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値 外形寸法（mm）

型式

RG128/1300-3612

RG128/1300-3612

RG128/1300-3612*)

V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

AC230 50/60 134 2000 67 7400 1.4

DC24 - 132 1700 61 6900 1.4

DC24 - 109 1200 32 5650 1.4

a1 a2

- 116

- 116

105 -

45
°

Ø84

8xM5x8

ご要望によりハネウェル
フランジの対応可能

X⽮視図
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 – ハウジング：アルミダイカスト
  – ブラシレスECモータ
  – ボールベアリング
  – 防振部品によりモータ取付
  – モータ設置方向は使⽤する支持部品により規定
  – インターフェイスについては85ページの図1または図2参照。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

RG 148
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特性曲線

太字＝標準タイプ：数値は変更されることがあります。

公称値 外形寸法（mm）

型式

RG148/1200-3612

RG148/1200-3612

RG148/1200-3633

V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

DC24 - 130 1600 50 6000 1.6

AC230 50 150 2000 80 6600 1.6

AC230 50 190 3200 135 8500 1.9

a1

108

121

145

電源（+側）
ホールセンサー出⼒
GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

適合しているコネクター
AMP MT‑Edge

適合しているコネクター
Molex Mini‑Fit, Jr.

適合しているコネクター
AMP Universal MATE‑N‑LOK

AC230V

5

a
42.5

31
16

4 x Ø5.5

3xM6x>6.5

3xM4x7.5

Ø100

12
0°

120°

X⽮視図
標準フランジ

X

185

16
0

75

19
7

58

5683

Ø9
1

45
°

Ø84

8xM5x8

X⽮視図
ご要望によりハネウェル
フランジの対応可能Ø7

1
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 – ハウジング：アルミダイカスト
  – ブラシレスECモータ
  – ボールベアリング
  – 防振部品によりモータ取付
  – モータ設置方向は使⽤する支持部品により規定
  – インターフェイスは85ページの図2参照。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

RG 175

特性曲線

数値は変更されることがあります。

公称値

型式

RG175/2000-3633

V Hz m3/h Pa Pa W min ‑1 kg

AC230 50 216 2000 4200 240 8400 3.3

4 x
 Ø 9

X20
2

92

24
6

233

63

161

11
0

126

90

56

Ø 
90

電源（+側）
ホールセンサー出⼒
GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

適合しているコネクター
Molex Mini‑Fit, Jr.

適合しているコネクター
AMP Universal MATE‑N‑LOK

AC230V

Ø 140

12xM8x9.5

X⽮視図

30°

電
気
接
続
図

定
格
電
圧

周
波
数

最
⼤
風
量

最
小
静
圧

最
⼤
静
圧

最
⼤
⼊
⼒

最
⼤
回
転
数

質
量



 – ハウジング：プラスチック
 – ブラシレスECモータ
 – ボールベアリング
 – 防振部品によりモータ取付
 – モータ設置方向は使⽤する支持部品により規定
 – インターフェイスは85ページの図2参照。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

RLS 170

13

特性曲線

数値は変更されることがあります。

公称値

型式

RLS170/0013-3633

V Hz m3/h Pa W min ‑1 kg

AC230 50 200 1600 105 5500 1.6

X⽮視図

電源（+側）
ホールセンサー出⼒
GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

適合しているコネクター
Molex Mini‑Fit, Jr.

適合しているコネクター
AMP Universal MATE‑N‑LOK

AC230V

Ø 158

4xØ3.6x5.5

X

6

最⼤143 30

60
222

119
5

40

50 60 80

Ø 
77

.5

81

定
格
電
圧

周
波
数

最
⼤
風
量

電
気
接
続
図

最
⼤
静
圧

最
⼤
⼊
⼒

最
⼤
回
転
数

質
量

ラ
ジ
ア
ル
ブ
ロ
ワ
Ｅ
Ｃ
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 – 亜鉛メッキ鋼板ハウジング
  – ブラシレスECモータ
  – ボールベアリング
  – 防振部品によりモータ取付
  – モータ設置方向は使⽤する支持部品により規定
  – インターフェイスは85ページの図2参照。

ebm‑papst・ランズフット

ラジアルブロワ ECインナーローターモータタイプ

RLB 120

特性曲線
54最⼤89

80

65

20
7

202

11
9

87
.5c

45°

90°

95

Ø 143

4xØ2.4

数値は変更されることがあります。

定格動作 (230 V、100% PWM) は最低静圧500Paで可能です。

公称値 外形寸法（mm）

型式

RLB120/0034-3633

V Hz m3/h Pa Pa W min ‑1 kg

AC230 50 240 500 1350 120 5400 2.1

c

34

電源（+側）
ホールセンサー出⼒
GND
PWM⼊⼒
電源（‑GND側）

適合しているコネクター
AMP MT‑Edge

適合しているコネクター
Molex Mini‑Fit, Jr.

適合しているコネクター
AMP Universal MATE‑N‑LOK

AC230V

電
気
接
続
図

定
格
電
圧

周
波
数

最
⼤
風
量

最
小
静
圧

最
⼤
静
圧

最
⼤
⼊
⼒

最
⼤
回
転
数

質
量



 ECモータBG20～BG36の回転数制御は、通常、デジタルPWM信号により行います。
これ以外に次の2種類の回路が⽤意されています。
1. アナログ電圧信号（0～10V）をPWM信号に変換
2. ポテンショメーターによりあらかじめ設定した2速を回転数制御⼊⼒により切り換え

ebm‑papst・ランズフット

その他の制御回路 ECモータBG20～BG36⽤

64～74ページに掲載されているブロワのみに使⽤可能

15

アナログ⼊⼒DC0～10V⽤制御回路

2速切り換え⽤制御回路

4 x ø3.5

GND
PWM
+24V 0.5 W

アナログ0～10V
GND

10
0

90

CO
N1

CO
N2

CO
N3

1 
 2

  3

70

80

4 x ø3.5

GND
PWM
+24V 0.5 W

10
0

90

CO
N1

CO
N2

CO
N3

P1
P2

70

80

1 
 2

  3

N 
L 230 V, 50 Hz

N 
L 230 V, 50 Hz

230 V, 50 Hz

ラ
ジ
ア
ル
ブ
ロ
ワ
Ｅ
Ｃ



101.5

42.5

5.5
1.5

3.6x8

1.5

0.3

0.2

材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：PA 6プラスチック
 – カバー：PP30TVプラスチック
インターフェイス
 – 86ページのインターフェイス図3参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G1G126 DC24 V

特性曲線

X⽮視図
標準フランジ

ハネウェルフランジ

ハウジングのサイドプレー
トはゴム製ループにて密閉
（耐ペンタンNBR）

5極ヘッダー

フランジ中⼼

A‑A断面図

拡⼤図

圧⼒タップコネクターは閉鎖
（要望に応じて穿孔可）

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

X

公称値

型式

G1G 126 -AC13 -50（標準フランジ）

G1G 126 -AC13 -51（ハネウェルフランジ）

VDC VDC m3/h W min ‑1 A ℃ ℃ kg

24 16-28 115 50 4450 2.35 80 70 1.4

24 16-28 110 50 4450 2.35 80 70 1.4

X⽮視図 Y⽮視図

Y

数値は変更されることがあります。

0.3

4.
5x

9.
5

22
.5

˚

(+)

NC
PWM

(-)

タコメーター出⼒
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107.5
42.5

3.6x8

5.5
1.5

0.3

0.2

1.5

0.3

4.
5x

9.
5

22
.5

˚

材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：PA 6プラスチック
 – カバー：PP30TVプラスチック
インターフェイス
 – 86ページのインターフェイス図4参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G1G126 – AC115/230 V

特性曲線

数値は変更されることがあります。

公称値

型式

G1G 126 -AA45 -71（標準フランジ）

G1G 126 -AA49 -71（標準フランジ）

G1G 126 -AA45 -74（ハネウェルフランジ）

G1G 126 -AA49 -74（ハネウェルフランジ）

VAC Hz m3/h W min ‑1 A ℃ ℃ kg

115 50/60 130 75 5100 1.10 80 70 1.4

230 50/60 125 75 5000 0.55 80 70 1.4

115 50/60 120 78 5050 1.10 80 70 1.4

230 50/60 120 75 5000 0.61 80 70 1.4

X⽮視図
標準フランジ

ハネウェルフランジ

ハウジングのサイドプレー
トはゴム製ループにて密閉
（耐ペンタンNBR）

電源コネクター

制御

フランジ中⼼

A‑A断面図

拡⼤図

圧⼒タップコネクターは閉鎖
（要望に応じて穿孔可）

電源コネクター
3極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
tyco no. 350 766‑1
メス端⼦：
tyco no. 926 884‑1

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

X

X⽮視図 Y⽮視図

Y

L
N

PE

(+)

NC
タコメーター出⼒

PWM
(-)
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3.6x11

0.3

111.5
56.5

30.5

5.5

20
0.

5

1.5

0.2

材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：PA 6プラスチック
 – カバー：PP30TVプラスチック
インターフェイス
 – 86ページのインターフェイス図3参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ムルフィンゲン

公称値 外形寸法（mm）

型式

G1G 144 -AE13 -50

G1G 144 -AE13 -70(2)

VDC VDC m3/h W min ‑1 A ℃ ℃ kg

24 16-28 175 51 4300 2.50 80 70 1.5

24 16-28 175 51 4300 2.50 80 70 1.5

a

111.5±1.5

118.5±1.5

（1）短時間の運転（10時間未満）の場合は50℃まで （2）分離型設計。数値は変更されることがあります。

特性曲線

ハウジングのサイドプレー
トはゴム製ループにて密閉
（耐ペンタンNBR）

5極ヘッダー

フランジ中⼼

A‑A断面図

拡⼤図

圧⼒タップコネクターは閉鎖
（ご要望に応じて穿孔可） X

X⽮視図 Y⽮視図

Y

B‑B断面図

拡⼤図

2.
5

3.4

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

(+)

NC
PWM

(-)

タコメーター出⼒

a

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G1G144 DC24 V
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⼒
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1.5

0.2

113.5
56.5

30.5

5.5

20
0.

5

0.3

3.6x11

材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：PA 6プラスチック
 – カバー：PP30TVプラスチック
インターフェイス
 – 86ページのインターフェイス図4参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G1G144 – AC 115/230 V

公称値

型式

G1G 144 -AF45 -01

G1G 144 -AF49 -01

G1G 144 -AF49 -70(2)

G1G 144 -AF25 -01

外形寸法（mm）

a

113.5±1.5

113.5±1.5

122.5±1.5

113.5±1.5

VAC Hz m3/h Pa W min ‑1 A ℃ ℃ kg

115 50/60 205 0 83 4900 1.00 80 70 1.6

230 50/60 193 0 75 4800 0.50 80 70 1.6

230 50/60 193 0 75 4800 0.50 80 70 1.6

230 50/60 170 600 94 5400 0.67 80 70 1.6

特性曲線

ハウジングのサイドプレー
トはゴム製ループにて密閉
（耐ペンタンNBR）

電源コネクター

制御

フランジ中⼼

X

X⽮視図 Y⽮視図

Y

A‑A断面図

拡⼤図

圧⼒タップコネクターは閉鎖
（ご要望に応じて穿孔可）

B‑B断面図

拡⼤図2.
5

3.4

電源コネクター
3極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
tyco no. 350 766‑1
メス端⼦：
tyco no. 926 884‑1

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

L
N

PE

(+)

NC
タコメーター出⼒

PWM
(-)

a

（1）短時間の運転（10時間未満）の場合は50℃まで （2）分離型設計。数値は変更されることがあります。
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20

材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：アルミ板
 – カバー：PPTD20プラスチック
インターフェイス
 – 87ページのインターフェイス図5参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

安全規格
 – UL およびCSA、VDE

ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G1G170 – AC 115/230 V

特性曲線

（1) L&Sインターフェイス。数値は変更されることがあります

公称値

型式

G1G 170 -AB05 -20 

G1G 170 -AB53 -01  

G1G 170 -AB53 -03(1)

G1G 170 -AB31 -51 

G1G 170 -AB31 -53(1)

VAC Hz m3/h Pa W min ‑1 A ℃ ℃ kg

115 50/60 645 0 345 5730 4.0 80 55 4.8

230 50/60 645 0 360 5830 2.2 80 55 4.8

230 50/60 645 0 360 5830 2.2 80 55 4.8

230 50/60 380 2000 410 6530 1.8 80 55 4.8

230 50/60 380 2000 410 6530 1.8 80 55 4.8

Z部詳細図

拡⼤図

Oリング固定⽤スロット

Ø1
10

9.5

3

6x
M

8 3.
5

Ø7
8

176+3

93
.5

+1

257±2

Ø1
40

±0
.3

27
3±

2

10
1 15

8

76.5
Z

X⽮視図

モータおよび
回路⽤カバー

3極ヘッダー

5極ヘッダー

圧⼒タップコネクター
も可

60
120

140

97
+1

X

9

43.5

Y⽮視図

Y

5

123
135

電源コネクター
3極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
tyco no. 350 766‑1
メス端⼦：
tyco no. 926 884‑1

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

L
N

PE

(+)

NC
タコメーター出⼒

PWM
(-)
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6x
M

8

±0
.3

Ø1
40Ø1

10
3.

5

3

9.5
0

Z

+3176

76.5

Ø7
843.5

9

140

97

120
60

135

27
3

±2

15
8

10
1

257±2

123
5

93
.5

+1

0

材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：アルミ板
 – カバー：PP30TVプラスチック
インターフェイス
 – 87ページのインターフェイス図6参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G1G170 – AC115/230 Vおよびリニア⼊⼒ (DC0～10 V)

特性曲線

公称値

型式

G1G 170 -AB05 -81

G1G 170 -AB53 -80

VAC Hz m3/h Pa W min ‑1 A ℃ ℃ kg

115 50/60 645 0 345 5730 4.0 80 55 4.8

230 50/60 645 0 360 5830 2.2 80 55 4.8

圧⼒タップ
コネクターも可

3極ヘッダー

5極ヘッダー

モータおよび
回路⽤カバー

X⽮視図

電源コネクター
3極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
tyco no. 350 766‑1
メス端⼦：
tyco no. 926 884‑1

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

Y⽮視図Z部詳細図

拡⼤図

Oリング
固定⽤
スロット

L
N

PE

最⼤出⼒10V、10mA

リニア制御⼊⼒
タコメーター出⼒

PWM
(-)

数値は変更されることがあります。

X

Y
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22

材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：アルミ板
 – カバー：PPTD20プラスチック
インターフェイス
 – 88ページのインターフェイス図7参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G3G200 – AC115/230 V

特性曲線

公称値

型式

G3G 200 - GN26-01（吸い込みフランジA）
G3G 200 - GN18-01（吸い込みフランジA）
G3G 200 - GN20-01（吸い込みフランジA）
G3G 200 - GN26-20（吸い込みフランジB）
G3G 200 - GN18-20（吸い込みフランジB）

VAC Hz m3/h W min ‑1 A ℃ ℃ kg

100-130 50/60 1000 800 5700 10.5 60 60 10.2

208-240 50/60 1000 750 5700 3.6 60 60 10.2

208-240 50/60 1100 890 6100 4.3 60 60 10.2

100-130 50/60 1000 800 5700 10.5 60 60 10.2

208-240 50/60 1000 750 5700 3.6 60 60 10.2

数値は変更されることがあります。*動作点での公称値は最⼤負荷時、およびAC100 Vと208 Vそれぞれにて設定

Y⽮視図

電源コネクター
3極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
tyco no. 350 766‑1
メス端⼦：
tyco no. 926 884‑1

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

L
N

PE

(+)

DC0～10 V
タコメーター出⼒

PWM
(-)

Z部詳細図
（吸い込みフランジA）

Z部詳細図
（吸い込みフランジB）
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材質
 – ハウジング：アルミニウム
– インペラー：アルミ板
 – カバー：PPTD20プラスチック
インターフェイス
 – 88ページのインターフェイス図7参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

安全規格
 – AC115 V：UL

ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G3G250 –AC115/230 V

特性曲線
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X⽮視図

Z部詳細図

ハウジングのサイドプレー
トはゴム製ループにて密閉
（耐ペンタンNBR）

Z

圧⼒タッピングも可

公称値

型式

G3G 250 -GN39 -01

G3G 250 -GN44 -01

G3G 250 -GN17 -01 

VDC Hz m3/h W min ‑1 A ℃ ℃ kg

100-130 50/60 1650 1200 4800 13.0 60 60 12.8

208-240 50/60 1500 860 4500 4.8 60 60 12.8

208-240 50/60 1650 1150 4800 5.7 60 60 12.8

8

204.5

拡⼤図

数値は変更されることがあります。*動作点での公称値は最⼤負荷時、およびAC100 Vと208 Vそれぞれにて設定

X

Y

220

Y⽮視図

電源コネクター
3極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
tyco no. 350 766‑1
メス端⼦：
tyco no. 926 884‑1

制御
5極ヘッダー
対応コネクター
(付属せず)：
Molex no. 39‑01‑4050
メス端⼦：
Molex no. 39‑00‑0059

L
N

PE

(+)

DC0～10 V
タコメーター出⼒

PWM
(-)
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材質
 – ハウジング：アルミニウムダイカスト
– インペラー：アルミ板
– ローター：黒⾊コーティング
 – ドライバー部エンクロージャ：アルミダイカスト
インターフェイス
 – 89ページのインターフェイス図8参照。
予混合（プレミックス）
 – ブロワ内でガスの予混合が必要な場合、特殊なブロワを使⽤する必要があります。
詳細についてはお問い合わせください。

安全規格
 – VDE、UL、CSA、GOSTを申請中
ebm‑papst・ムルフィンゲン

ラジアルブロワ ECアウターローターモータタイプ

G3G250 – AC400 V

特性曲線

公称値

型式

G3G 250 -MW50 -01

VAC Hz m3/h kW min ‑1 A ℃ ℃ kg

3~ 380-480 50/60 2200 2.5 6400 4.0 50 50 22.3

数値は変更されることがあります。公称値はAC400 Vにて設定

24

ケーブルグランド

Z部詳細図

Z

10+1

X⽮視図

ハウジングのサイドプレート
はゴム製ループにて密閉
（耐ペンタンNBR）
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インターフェイス
ECインナーローターモータBG3612/3633タイプのブロワ⽤

標準インターフェイス1 DC24 V      制御

標準インターフェイス2 AC230 V、50/60 Hz AC120 V、50/60 Hz     制御

回転数
フィード
バック

PWM：
起動：20% PWM以上
デジタルPWM
PWM‑Low = ブロワオフ
PWM‑High = ブロワオン

12K

1K8)*

1K2)*

10K10K

10K

10K

10K

15K

DC+12 V

DC+12 V
DC+12 V

DC+12 V

12K
PC817

BC546B

12K

12K

EMV
フィルター

Vcc

ホール信号

PWM信号
GND

1K

15
K

1K

PC817

BC846B

1K

6K
8

ZM
M

5.
1

ZM
M

12

1K

L (187 V ... 253 V 50/60 Hz)
(91V ... 126 V 50/60 Hz)

DC+18..43 V

タコメーター出⼒
1回転あたり2パルス

3 N.C.

5 GND

PWM 1-6 kHz

Imax = 3.3mA

Imax（High）1.6 mA
Imax（Low）‑2.0 mA

PE

1

2

4

PWM：
起動：20% PWM以上
デジタルPWM
PWM‑Low = ブロワオフ
PWM‑High = ブロワオン

DC+18..43 V

タコメーター出⼒
1回転あたり2パルス

3 N.C.

5 GND

PWM 1-6 kHz

Imax（High）5 mA
Imax（Low）‑2.0 mA

1

2

4

I

N

顧客制御回路 インターフェイス ebm‑papst回路

顧客制御回路 インターフェイス

8mmの絶縁（沿面距離）

オープン
コレクター出⼒の
ホールセンサー

ebm‑papst回路

25
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インターフェイス
ECアウターローターモータタイプのブロワ⽤

標準インターフェイス3 DC24 V

標準インターフェイス4 AC115 V、AC230 V

26

25% PWMにて安全起動
制御信号 ‐ 矩形波
PWM‑Low = ブロワオフ
PWM‑High = ブロワオン

カウンター

コントローラー

アラーム

回転数表⽰

7.5K

7.5K

1nF

DC+5V

10K
10K

4.7K

12V

2K

1.8K

1K

逆接続保護なし1

2

3

4

5

最⼤リップル ±3.5%
UB + DC16～45V

タコメーター出⼒
1回転あたり2パルス

N.C.

PWM 2 - 6KHz

- GND

ST1

PWM

100%
60%
35%

16

PWM[%]

24 31 40 45
UB[V]

60
40

16

P1 [W

24 31 40 45
UB[V]

HALL

PIC

12K

12K

ST1

5

4

3

2

1

25% PWMにて安全起動
制御信号 ‐ 矩形波
PWM‑Low = ブロワオフ
PWM‑High = ブロワオン

カウンター

コントローラー

アラーム

回転数表⽰

12K
HALL

PIC

12V

1K

1K

1

2

3

1

2

3

4

5

最⼤リップル ±3.5%
UB + DC16～45V／15mA

N.C.

L

N

PE

PWM 2 - 6KHz

- GND

ST1

ST2

EMV
フィルター

12K

12K

PWM

公称電圧

ST2
5
4
3
2
1

ST1

3
2
1

タコメーター出⼒
1回転あたり2パルス

顧客制御回路 インターフェイス ebm‑papst回路

顧客制御回路 インターフェイス ebm‑papst回路



標準インターフェイス5 AC115/230 V (* L&Sインターフェイスの場合は、部品が一部異なります)

25% PWMにて安全起動
制御信号 ‐ 矩形波
PWM‑Low = ブロワオフ
PWM‑High = ブロワオン

カウンター

コントローラー

アラーム

回転数表⽰

12K
HALL

PIC

12V

1K

1K

1

2

3

1

2

3

4

5

最⼤リップル ±3.5%
UB + DC16～45V／15mA

N.C.

L

N

PE

PWM 2 - 6KHz

- GND

ST1

ST2

2.2K

EMV
フィルター

12K

12K 1K

（* L&S：1K）

PWM

公称電圧

ST2
5
4
3
2
1

ST1

3
2
1

タコメーター出⼒
1回転あたり3パルス

顧客制御回路 インターフェイス ebm‑papst回路

（* L&S：12K）

オープン PWM
および制御⼊⼒
‑> 最⼤回転数

インターフェイス
ECアウターローターモータタイプのブロワ⽤

VAC

ヒューズ

T4A

1K

4.7K

47V

PWM

0-10V
DC PWM

0-100%

PWM

3

4

1

Pic

Pic

2

3

4

1

2

15V
1P2

TR
1S2

1P1 1S1
Isink = 10mA（最⼤）
1回転あたり3パルス

1K

10K

10K

20K

15V

15V

10K

0-10V

1.0V 1.6V 10V
最小運転 ‑> Uコントロール>2 V

起動 ‑‑> PWM > 25%
最小運転 ‑‑> PWM 18%
制御信号⼊⼒ ‑ 矩形波
PWM‑Low = ファンオフ
PWM‑High = ファンオン

U

N
最⼤

1

2

3

1

2

3

4

5

ST1

ST2

+10V 10mA（最⼤）

電圧出⼒
タコメーター出⼒

ライン制御⼊⼒

PWM 1-6 kHz

GND

VAC
ground

EMC
フィルター

顧客制御回路 インターフェイス ebm‑papst回路

電源電圧

カウンター

PWM

回転数設定
PWM 1 - 6 kHz

100% PWM ‑> n=最⼤
定格10% PWM ‑> n=最小

< 10% PWM ‑> n=0

10V ‑> n=最⼤
1V ‑> n=最小

< 1V‑> n=0

回転数設定
1V - 10V

可変抵抗により
回転数設定

コントローラー

アラーム

回転数表⽰

27

標準インターフェイス6 AC115 V、AC230 V
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インターフェイス
ECアウターローターモータタイプのブロワ⽤

標準インターフェイス7 AC115 V、AC230 V

28

最大回転数

オープン制御入力

回転数調整可

10V -> n=最大
2V -> n=最小
1.6 V 以上で起動
1.0 V 以下で停止

0-10V

PWM制御入力により
回転数調整

12K

PWM制御入力と
オープンコレクターに
より回転数調整

回転数モニター

PWM-Low = ファンオフ
PWM-High = ファンオン
PWM10%以上で起動
PWM7%以上で最小動作
PWM5%以下で停止

1

2

3
PE

N

L
ST1

T10

PE1／ハウジング

ST2

GND

PWM

0-10V

12K

1K

10K

12V

15V

10K

13V
20K

100K 47K

0-10V

PWM

PWM

PWM
1 0

01

U1_15V

HALL

U2_15V

PIC

U1_0V

PWM UB

UB

PWM

GND
Rs

Tach

UB +16-45 VDC

0-10V

Tach

Tach

GND

PWM

PWM

GND GND

0-10V

0-10V

GND

PWM-High = ファンオン
PWM-Low = ファンオフ
PWM10%以上で起動
PWM7%以上で最小動作
PWM5%以下で停止
Rs = 12K (Gasmodul)
Rs = 1K (L&S)
Rsmax.13K

顧客制御回路 インターフェイス ebm‑papst回路



標準インターフェイス8 AC400 V

回転数モニター

Tach

GND

PWM

GND

PWM GND

V01-0V01-0

0-10V

最大回転数

オープン制御入力

回転数調整可

16-45V

12K

PWM

GND
Rs

PWM制御入力により
回転数調整

PE1／ハウジング

1

2

3

1

2

3

L1

L2

L3

PE

KL1

NO

COM

NC

KL2

68K

24V

7V
15V

4,7K 4,7K

47K

47K 24V

47K

15V

Hall

0V

12V

1K

GND

+10V

PWM

KL3

µ C

0-10V

Tach

+20V

GND

PWM

+10V

GND

0-10V

Tach

+20V

GND

10 V -> n = 最大
2 V -> n = 最小
1.6V以上で起動
1.0V以下で停止

PWM制御入力と
オープンコレクター
により回転数調整

PWM-High = ファンオン
PWM-Low = ファンオフ
PWM10%以上で起動
PWM7%以上で最小動作
PWM5%以下で停止

PWM-High = ファンオン
PWM-Low = ファンオフ
PWM10%以上で起動
PWM7%以上で最小動作
PWM5%以下で停止
Rs = 12K (Gasmodul)
Rs = 1K (L&S)
Rsmax.13K

顧客制御回路 インターフェイス ebm‑papst回路
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インターフェイス
ECアウターローターモータタイプのブロワ⽤

ECモータ（サイズ112、3相主電源）

主電源：L1
主電源：L2
主電源：L3
保護アース
警報用リレー、故障時メイク
警報用リレー、COMMON（2A、AC 250 V、AC1）
警報用リレー、故障時ブレイク

コネクター 配線 割り当て／機能 コネクター 配線 割り当て／機能
PWM設定値：PWM指定設定値、
16～45 V(高)、1～10 KHz

アナログ設定値入力：0～10 V (インピーダンス100 kΩ)、
端末PWMの代替としてのみ使用
外部センサー用電源：
最大DC20 V (+/-20%) 50 mA
外部ポテンショメーター用電源：
最大DC10 V (+/-10%) 10 mA
回転数モニター出力：最大DC12 V (+/-10%) 10 mA、
インピーダンス1 kΩ、1回転あたり5パルス
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ebm‑papstについて

様々な要件を満たす送風とドライブ技術：これがebm‑papstの世界です。
ebm‑papstは、豊富な歴史を積み重ねてきたebm、PAPST、およびmvlの3つの会社を⺟体として設立され、他
にはない製品ポートフォリオを提供し、世界のマーケットリーダーとなっています。当社には、極めて多様
な分野と市場でトップの座を目指してきた優れた3つの企業の強みが集まっています。当社のモータとファ
ンは、ドイツと世界各地に展開された10,200名を超えるスタッフにより開発、生産、および販売されていま
す。さまざまな産業分野に向け、完璧なソリューションを作り出すための取り組みが、日々行われています。
我々の業務は高い⽔準で行われ、ebm‑papstのモットーである「お客様に出来る限り近い立場から最高のイ
ノベーションと信頼性を提供する」を常に意識しながら、作業に取り組んでいます。

ランズフット事業所

31



左：
ムルフィンゲン本社
右：
サンゲオーゲン事業所

ebm、PAPST、およびmvlの各社は⻑年にわたって協⼒
関係を築いてきました。
当社はお客様のため、この協⼒に基づくシナジー効果
と合わせて、相互に補完しあえる製品ラインナップの
範囲を拡⼤することにしました。そして2003年、この
協⼒関係をさらに密接なものとするため、3社はebm‑
papstという共通の社名の下に統合されました。

ebm‑papstは従来と変わらないながらも、
さらに優れた企業へと生まれ変わりました
会社としての見た目は変化を遂げたものの、企業とし
ての価値観は変わりません。ebm‑papstの担当者によ
るお客様の立場に密着した業務、お客様のための取り
組み、およびノウハウが、お客様のプロジェクト成功へ
貢献できるよう取り組んでいます。またebm、PAPST、
およびmvlの製品と同じ品質、幅広い製品ラインナップ
も当然のことです。ebmの製品はebm‑papstのムル
フィンゲン本社から、PAPSTの製品はサンゲオーゲン
から、mvlの製品はランズフットから供給されていま
す。

研究開発への熱意
ebm‑papstのカタログは絶え間ない研究開発への取り
組みの成果であり、最高の品質と信頼性を持つ製品が
掲載されています。常に新しいことに取り組み、製品を
開発することが、ebm‑papstが最も情熱を注ぐ対象で
あるからです。これにあたっては最新の開発⼿法と超
高度な技術を活⽤すると共に、研究開発施設への多額
の投資を行っています。これらを受け、エンジニアと研
究員は、研究開発や営業、販売に携わる高度なトレーニ
ングを受け、その技術を身につけています。

高品質な製品とサービスを提供し、守る
ボーダレスなebm‑papstの約束です。ドイツの本社で
製造されたものか、世界各国に置かれた17の⼯場で製
造されたものか、など、製造された場所を問わず、同じ
高⽔準の品質を追求します。品質管理における安易な
妥協はありえません。これはお客様との協議、開発、素
材の選択に始まり、優れたサプライヤーの選択、部品の

製造、および最終的な納品にいたるまで、すべての生産
レベルとその⼯程にわおいて実現されています。これ
らのことに加え、ebm‑papstの製品は実質的なすべて
の運転条件下における厳しい検査に合格しています。
これには連続ストレス試験、塩⽔噴霧試験、振動試験、
騒⾳測定室での試験など数々の試験が含まれます。ま
た、製品のマスプロ生産は、必要とされるすべての特性
について適切な値が得られたと判断された後にはじめ
て開始されます。

環境への配慮もebm‑papstの優先分野のひとつです。
これは、ebm‑papstがエネルギー消費を⼤きく引き下
げるGreen Tech EC技術により製品を開発し、自社の製
造方針を誇りとしていることからもうかがえます。生
産、リサイクル、廃棄、および廃⽔処理に関しては、環
境への配慮が徹底されています。

グローバル・ドメスティック
カスタムソリューションの世界最高の専門企業となる
ためには、強⼒なパートナーが必要とされます。
グローバル・ドメスティックとは、世界各地にプレゼ
ンスを持ちながら同時にその各国において地域企業と
なることを意味しています。ebm‑papstはこれを世界
中のすべての重要拠点において⼦会社を展開すること
によって実現しています。従って、ebm‑papstは常にお
客様の身近に存在し、お客様の市場における需要を熟
知することが可能となります。これと平行し、ebm‑
papstの世界的な生産アライアンスはその価格競争⼒
の基盤となっています。グローバルなサービスとロジ
スティクス拠点、すなわちITネットワークは、対応時間
の短縮とジャストインタイムの納品を可能にしていま
す。

この取り組みは、製品とサービスの両方において包括
的な品質管理システムとなっています。厳しい国際規
格であるDIN EN ISO 9001:2000、ISO/TS 16949‑2、およ
びDIN EN ISO 14001に基づく認証は、最高の品質の製
品とサービスのみをお届けするためのebm‑papstの努
⼒の証のひとつに過ぎません。
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